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Abstract 



The mechanism (10) of a miniature circuit-breaker includes a bistable indicator (50) mounted m free 
rotation on the axle (42) of the handle (18) between an active position and an inactive position. The 
indicator (50) comprises a first signalling arm (52) fitted with an indicator light (54), and a second 
driving arm (54) displaceabie between two end-of-travel stops (58, 60), and having a ledge (55) 
cooperating with the nose (56) of the contact holder in order to lock the indicator (50) in the i^^^^tive 
position when the handle (18) is actuated from the closed position F towards the open position O m the 

event of the welding of the contacts (14, 16). 
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Description ' 

LMnvention est relative ^ un m^canisme de 
commande pour dtsjoncteur ^lectrique d boTtier iso- 
lant renfermant une paire de contacts fixe et mobile, 
led it contact nnobile 6tant port6 par un bras de contact 
actionnd par le m^canisme, lequel comporte une ma- 
nette mont^e d pivotement sur un axe et d^plagable 
dans un orifice du boltier entre deux positions extre- 
mes F de fenmeture et O d'ouverture, une bieltette de 
transmission accoupl^e d la manette pour fonmer une 
genouill^re, une liaison m6canique brisable entre la 
biellette et un levler support du bras de contact, un le- 
vier de d^denchement pour verrouiller et d^verrouil- 
ler la liaison m^canique, et un indicateur m^canique 
de r^tat du disjoncteur ayant un voyant susceptible 
d'occuper une position active visible de I'extdrieur 
dans la position O d'ouverture de la manette. 

Un tel m^canisme est d6crit dans le document 
EP-A-0 342133, comprenant un dispositif indicateur 
de soudure des contacts, et de signalisation apparen- 
te de Touverture du disjoncteur. Le voyant estfixd dl- 
rectement sur la p^riph^rie de I'embase de la manet- 
te, et se d^place en continu avec cette derni^re. Le 
positionnement du voyant est n^anmoins tributaire de 
{'effort d'essai exerc6 sur la manette en cas de sou- 
dage des contacts. En fonction de I'^lasticitd des or- 
ganes du mdcanisme, un actionnement forcd de la 
manette peut rendre visible une portion du voyant, 
entratnant des risques d'erreurs sur i'^tat r^el des 
contacts du disjoncteur. 

L'objet de Tinvention consiste k perfectlonner la 
f iabilitd d'un indicateur m^anique de I'dtat d'un dis- 
joncteur en le rendant insensible d Teffort d'essai 
exerc^ sur la manette. 

Le m^canisme selon Tinventton est caract^risd 
en ce que Tindicateur comporte un levier bistable 
montd d rotation libre sur Taxe de la manette, et coo- 
p^rant avec un nez du levier support destind d 
verrouiller le voyant et k le rendre invisible dans une 
position inactive stable, lorsque la manette est action- 
n^e depuis la posltbn F de fenmeture vers la position 
O d'ouverture en cas de soudage des contacts. 

Uagencement bistable de Tindicateur penmet de 
reconnaftre en toute stoiritd Tdtat ouvert ou ferm6 
des contacts. Le voyant est exclusivement visible en 
position active, conrespondant h la position d'ouver- 
ture de la manette aprto separation des contacts. Le 
voyant est invisible en position inactive lorsque les 
contacts sont fermes normalement ou par soudure 
accidentelle. Le voyant est insensible d I'ef fort d'essai 
exerce sur la manette, etant donn6 sa cooperation 
avec le levier support du bras de contact 

Le passage de la position inactive vers la position 
active de I'indicateur bistable s'effectue apres libera- 
tion du nez au nioyen d'un ressort de rappel, sollici- 
tant simultanement la manette vers la position 0 d'ou- 
verture. 



Le levier de I'indicateur comporte un premier bras 
de signalisation sur iequel est agence le voyant, et un 
deuxieme bras de commande cooperant avec le nez, 
les deux bras etant decaies angulairement Tun de 
5 I'autre par un angle predetermine, centre sur I'axe de 
la manette. 

Le rappel de Tindicateur vers la position inactive 
s'effectue au moyen de Taction de la manette sur le 
premier bras. 

10 Selon un developpement de I'invention, le meca- 
nisme est equipe d'un dispositif mecanique de bloca- 
ge de la manette dans une position S intenmediaire en 
cas de soudage des contacts. II en resulte une fonc- 
tion de sectionnement k coupures pleinement appa- 

15 rente, et e indicateur de position des contacts. 

D'autres avantages et caracteristiques ressortt- 
ront plus dairement de la description qui va suivre 
d'un mode realisation de I'invention donn6 e tit re 
d'exemple et represente aux dessins annexe, dans 

20 lesquels : 

- la figure 1 est une vue schematique du meca- 
nisme equipe de I'indicateur selon I'invention, 
le disjoncteur etant represente en position fer- 
me-soude des contacts; 

25 - les figures 2^4 sont des vues partielles k 
echetles agrandies de ta figure 1 , montrant I'in- 
dicateur respectivement en position de fenme- 
ture, en position ferme-soude, et en position 
d'ouverture du mecanisme; 

30 - les figures 5^7 sont des vues identiques des 
figures 2^4 d'une variante de realisation. 

- les figures 8 et 9 montrent deux vues de ta ma- 
nette d'une autre variante d'indicateur repre- 
sente en position d'ouverture et en position 

35 soude. 

- la figure 10 est une vue identique k la figure 1, 
le mecanisme etant equipe d'un dispositif de 
blocage de la manette en cas de soudage des 
contacts. 

40 En reference k la figure 1, le mecanisme 10 est 
lege dans le boltier 12 isolant du disjoncteur, et est 
destine k actionner un bras de contact mobile 13 
ayant une piece de contact 14 cooperant avec un 
contact fixe 16. Le m6canlsme 10 comporte une ma- 

45 nette 18 pivotante accoupiee k une biellette 20 de 
transmission pour former une genouiliere 22, et une 
platine 24 montee k rotation limitee sur un pivot 26 en- 
tre une position de fenmeture et une position d'ouver- 
ture des contacts 14, 16. Sur le pivot 26 est enfiie un 

50 levier support 28 isolant du bras ce contact 13. line 
liaison mecanique 30 k bielle brisable est fbrmee par 
une deuxieme genouiliere ayant un crochet d'accro- 
chage 32 nrrante k pivotement sur un axe 34 de la pla- 
tine 24 en etant articuie k la biellette 20 de transmis- 

55 sion. 

Un levier de dedenchement 36 est monte sur un 
axe 38 de la platine 24 et coopdre avec te bee de re- 
tenue du crochet d'accrochage 32 pour assurer le 



2 



3 



EP 0 452 230 B1 



4 



verrouillage et le d^verrouiilage de la liaison m^cani- 
que 30. 

La manette 18 fait saillie d'un orifice 40 du bottler 
12 et est mont6e ^ pivotement sur un axe 42 entre 
deux positions extremes F et 0 correspondant res- 
pectivement ^ la fenmeture et d I'ouverture des 
contacts 14.16. 

Selon I'invention, le m^canisme 10 est dot6 c'un 
indicateur 50 m6canique form6 par un levier bistable 
(fig, 1 k 4) mont6 k rotation libre sur I'axe 42 de la ma- 
nette 18. Un ressort de rappel (non repr6sent6) solll- 
cite I'indicateur 50 dans le sens inverse des aiguilles 
d'une montre correspondant au sens d'ouverture de 
la manette 18. Lindicateur 50 comporte un premier 
bras 52 de signalisation dont la face lat^rale porte un 
voyant 54 colorS et una deuxi^me bras 54' de 
commande ^quip6 d'un redan 55 susceptible de coo- 
p6rer avec un nez 56 du levier support 28. Les pre- 
mier et deuxi^me bras 52.54' sont ddcal^s angulaire- 
ment I'un de Tautre par un angle aigu centr6 sur I'axe 
42 de la manette 18. Les deux f lanes opposes du 
deuxi6me bras 54' viennent en engagement avec une 
paire de but6es de fin de course 58,60. solidaire du 
bottler 12 pour delimiter la course angulaire de Tindi- 
cateur 50. 

Le fonctionnement du m6canisme 10 ^ indicateur 
50 m^canique selon les figures 1 d 4 est le suivant : 

Dans la position de fenmeture des contacts 14.16 
(fig. 2), la manette 1 8 se trouve dans la position F sta- 
ble de droite. et son bossage 62 prend appui sur le 
premier bras 52 sollicrtant le deuxi^me bras 54' de 
commande montre la premiere butSe 58. 

Uindicateur 50 se trouve dans une premiere po- 
sition inactive stable, dans laquelle le voyant 54 du 
premier bras 52 reste invisible depuis I'ext^rieur. 

En cas de soudage des contacts 14.16 (fig. 1 et 
3), le bras de contact 13 et son levier support 28 res- 
tent fixes, et le nez 56 bloque le redan 55 du deuxi^ 
me bras 54' pour maintenir i'indicateur 50 dans la pre- 
miere position stable, lorsque I'opdrateur tente d'ac- 
tionner la manette 18 vers la position d'ouverture. Le 
voyant 54 reste invisible lorsque la manette 18 se 
trouve entre la position S interm^diaire, et la position 
O d'ouverture. 

En cas de non-soudage des contacts 14.16 suite 
d une ouverture manuelle ou un d^denchement au- 
tomatique du m6canisme 10, la manette 18 estd6pla- 
cde vere la position 0 de gauche, et le nez 56 du levier 
support 28 n'interf^re plus avec le redan 55 du 
deuxl^me bras 54'. L'absence de blocage du nez 56 
sur le deuxidme bras 54' et du bossage 62 de la ma- 
nette 18 sur le premier bras 52 autorise le pivotement 
dans le sens inverse des aiguilles d'une montre de 
i'indicateur 50 vere la deuxidme position active stable 
(fig. 4) sous Taction du ressort de rappel. Le deuxi^ 
me bras 54' est en appui contre la deuxi^me but^e 60. 
et I'apparition du voyant 54 hore de I'orif ice 40. signa- 
le I'ouverture effective des contacts 14.16. 



La refermeture du disjoncteur s'op6re par d6pla- 
cement de la manette 18 d partir de la position 0 vers 
la position F. Au cours de cette op6ration de pivote- 
ment, le bossage 62 de la manette 18 pousse le pre- 

5 mier bras 52 dans le sens des aiguilles d'une montre, 
et ram^ne automatiquement I'indicateur 50 vers la 
premiere position stable d I'encontre de la force de 
rappel du ressort. 

On remarque que le voyant 54 peut occuper deux 

10 positions stables, dont Tune correspondant k T^tat vi- 
sible indlque la separation des contacts 14.16, etdont 
I'autre correspondant k r6tat invisible, signale la fer- 
meture normale ou soud^e des contacts 14,16. La 
fonction de visualisation est realis^e par une piece 

15 distincte de la manette 18. De par sa cooperation 
avec le nez 56 du levier support 28. I'indicateur 50 bis- 
table est insensible k I'effort d'essai exerce sur la ma- 
nette 18. L'indicateur 50 restera dans la premiere po- 
sition inactive si la manette 18 est forcee vers la po- 

20 sition d d'ouverture en cas de soudage des contacts. 

La variante de I'indicateur 150 illustree aux figu- 
res 5 e 7 utilise un ressort 66 additionnel d'entratne- 
ment agence entre le nez 56 du levier support 28 et 
le deuxieme bras 154. Le ressort 66 est conforme en 

25 epingle k toreion position nee sur un plot 68 du bottler 
12.Les extremites du ressort 66 peuvent se deplacer 
dans des ouvertures 70,72 oblongues menagees res- 
pectivement dans le deuxieme bras 154. et la nez 56. 
Le redan 55 est supprime, et le reste du mecanisme 

30 est identique k cetui des figures 1^4. 

Le fonctionnement de I'indicateur 150 des figures 
5 e 7 est similaire k celui decrit precedemment. avec 
la difference que le ressort 66 joue le rdle d'amplif i- 
cateur de couree. particutierement recommande 

35 dans un disjoncteur unipolaire et neutre, dans tequel 
les deux bras de contact de phase et de neutre sont 
legerement decaies angulairement. 

Sur les figures 8 et 9. les butees de fin de couree 
58.60 sont supprimees sur ie bottler 12. L'indicateur 

40 250 comporte un premier bras 252 de signalisation, 
dont le voyant 54 est conforme en secteur circuiaire 
ayant un diametre voisin de celui de I'embase 80 de 
la manette 18. Le diametre du deuxienne bras 254 k 
redan 255 de commande est superieur k celui du pre- 

45 mier bras 252. 

En position O d'ouverture de la manette 1 8 et en 
cas de non soudage des montants 14.16 (figure 8), 
le voyant 54 est visible dans la deuxieme position ac- 
tive, et le premier bras 252 est soilicite en butee 

50 contre le bossage 62 de I'embase 80 par te ressort de 
rappel 82 de la nruinette 18. 

En cas de soudage des contacts (figure 9), te 
voyant 54 reste invisible en etant bloque dans la pre- 
miere position inactive par Taction du nez 56 sur le re- 

55 dan 255, meme loreque la manette 1 8 est forcee vere 
la position O d'ouverture. Le deuxieme bras 254 se 
trouve en appui contre une butee 86 de I'embase 80. 
En reference k la figure 1 0. le m6canisme 1 0 est 
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6quip6 d*un dispositif de blocage de ia manette 1 8 en 
cas de soudage des contacts 14, 16. Le crochet d'ac- 
crochage 32 est 6quip6 d*une protuberance 144 ve- 
nant en engagement contre une but6e sol id aire du 
boltier 12 dans r6tatferrri6-soijd6 des contacts 14,16, 
pour stopper ia manette 18 dans une position inter- 
m6dlalre S pr§d6termin6e. situ6e entre les positions 
extremes F et O. Le d6passement de point mort de la 
genouill6re 22 rend stable tadite position interm§dial- 
re S de la manette 18. Le voyant 54 reste invisible 
dans cette position. Le blocage de la manette 1 8 dans 
la position S est op6r6 par I'engagement de la protu- 
berance 144 contre la but6e du boitier 12, leque! en- 
caisse Teffort exerc6 sur la manette 18 en cas d'ac- 
tionnementforc6. 



Revendications 

1 . M§canisme de commande pour disjoncteur 61ec- 
trique k boltier (12) isolant renfermant une paire 
de contacts fixe (16) et mobile (14), ledit contact 
mobile (14) 6tant port6 par un bras de contact 
(13) actionn6 par le m6canisme (10), lequel 
comporte une manette (18) nK)nt6e ^ pivotement 
surun axe (42) et depla^able dans un orifice (40) 
du boltier (12) entre deux positbns extremes F 
de femieture et 0 d'ouverture, une biellette (20) 
de transmission accouplded la manette (18) pour 
former une genouill6re(22). une liaison m6cani- 
que (30) brisable entre la bieitette (20) et un levier 
support (28) du bras de contact (13), un levier de 
d6denchement (36) pour verrouiller et d6- 
verrouiller la liaison m6canique (30), etun indica- 
teur (50.150,250) m6canique de r6tat du disjonc- 
teur ayant un voyant (54) susceptible d'occuper 
une position active visible de t'exterieur dans la 
position 0 d'ouverture de la manette (18), carac- 
terise en ce que I'lndicateur (50,150,250) 
comporte un levier bistable mont6 ^ rotation libre 
sur raxe (42) de la manette (18), et coop6rant 
avec un nez (56) du levier support (28) destine d 
verrouiller le voyant (54) et d le rendre invisible 
dans une position inactive stable, lorsque la ma- 
nette (18) est actionnee depuis la position F de 
fermeture vers la position O d'ouverture en cas 
de soudage des contacts (14,16). 

2. M6canisme de conwnande selon la revendication 
1, caracterise en ce que le passage de la position 
inactive vers la position active de Tindicateur 
(50,150,250) bistable s'effectue apr6s liberation 
du nez (56) au tnoyen d'un ressort de rappel 82, 
solllcitant simultan6ment la manette (18) vers la 
position 0 d'ouverture. 

3. M6canisme de commande selon la revendication 
1 ou 2, caracterise en ce que le levier de Tindica- 



teur 50,150 comporte un premier bras (52,252) 
de signalisation sur lequel est agenc6 le voyant 
(54), et un deuxifeme bras (54\1 54,254) de 
commande coop6rant avec le nez (56), lesdits 
5 premier (52,252) et deuxieme bras (54', 154.254) 

etant decaies angulairement I'un de I'autre par un 
angle predetermine, centre sur I'axe (42) de la 
manette (18). 

10 4. Mecanisme de commande selon la revendication 
3, caracterise en ce que la manette (1 8) est dot6e 
d'un bossage (62) destine e agir sur le premier 
bras (52) dans le sens de la fermeture, pour ra- 
mener I'lndicateur (50,150. 250) vers la position 

15 inactive. 

5. Mecanisme de commande selon la revendication 
3 ou 4, caracterise en ce que le deuxieme bras 
(54'. 1 54,254) de commande est deplagable entre 

20 deux butees de fin de course (58,60,62,86) deii- 

mitant la course angulaire de I'indicateur 
(50,150,250). 

6. Mecanisme de commande selon Tune des reven- 
25 dications 3 Si 5, caracterise en ce que le deuxi6me 

bras (54',254) de Tindicateur (50,250) est equip6 
d'un redan (55,255) venant en butee contre le 
nez (56) en cas de soudage des contacts (1 4, 1 6). 

30 7. Mecanisme de commande selon I'une des reven- 
dications 3^5, caracterise en ce qu'un ressort 
(66) additionnel d'entrainement est intercaie en- 
tre le nez (56) et le deuxieme bras (154) de I'ln- 
dicateur (150), pour jouer un r6le d'amplif icateur 

35 de course angulaire. 

8. Mecanisme de commande selon la revendication 
7, caracterise en ce que le ressort (66) est confbr- 
me en epingle k torsion position nee sur un plot 
40 (68) fixe, et ayant ses deux extremites logees 
dans des ouvertures (70.72) oblongues mena- 
gees respectivement dans le deuxieme bras 
(154) et te nez (56). 

45 9, Mecanisme de commande selon I'une des reven- 
dications 1 k 8. caracterise en ce que le mecanis- 
me(10)6St equipe d'un dispositif de blocage po- 
sitlf de la manette (18) dans une position S inter- 
mediaire en cas de soudage des contacts 

50 (14,16). ladit© position S etant stable apres de- 
passement du point de mort de la genouiliere 
(22). 



55 Patentanspruche 

1 , Schaltmechanismus fur einen Leistungsschalter 
mit Isolierstoffgehause (12), das ein Kontaktpaar 



4 



7 



EP 0 452 230 B1 



8 



aus einem feststehenden Kontakt (16) und einem 
beweglichen Kontakt (14) einschlieSt, wobei der 
bewegiiche Kontakt (14) von einem durch den 
Mechanismus (10) betatigten Kontaktarm (13) 
getragen wird und der Mechanismus (10) einen 5 
drehbar auf einer Achse (42) gelagerten Schait- 
knebel (18), der in einer Aussparung des Gehau- 
ses zwischen einer Einschaltendlage F und einer 
Ausschaltendlage O verschwenkt werden kann, 
einen mit dem Schaltknebel (18) zur Bildung ei- io 
nes Kniegelenks (22) gekuppelten Verbindungs- 
hebel (20), eine zwischen dem Verbindungshebel 
(20) und einem Traghebel (28) des Kontaktarms 
(13) angeordnete ISsbare mechanische Verbin- 
dung (30). einen Auslosehebel (36) zur Verrieg- 15 
lung und Entriegelung der mechanlschen Verbin- 
dung (30) sowie einen zur Wiedergabe des 
Schaltzustands des Leistungsschalters dienen- 
den mechanlschen Kontaktstellungsanzeiger 
(50, 1 50, 250) mit einem Anzeigefeid (54) umfa&t, 20 
das eine in der Ausschaltstellung O des Schalt- 
knebels (18) von au&en sichtbare aktive Steliung 
einnehmen kann, dadurch gekennzelchnet, daa 
der Kontaktstellungsanzeiger (50, 150, 250) ei- 
nen auf einer Achse (42) des Schaltknebels (18) 25 
frei drehbar gelagerten bistabilen Hebet umfa&t, 
der mit einer Ruckhaltenase (56) des Traghebels 
(28) zusammenwirkt, um das Anzeigefeid (54) zu 
blockieren und nicht sichtbar in einer stabilen In- 
aktiven Steliung zu halten, wenn der Versuch un- 30 
ternommen wird, den Schaltknebel (18) bei 
versckweiaten Kontakten (14, 16) von der Ein- 
schaltstellung F in die Ausschaltstellung O zu 
uberfuhren. 

35 

2. Schaltnwchanlsmus nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzelchnet, da& der Ubergang des Kontakt- 
stellungsanzeigers (50, 1 50, 260) von der aktlven 
In die inaktive Steliung nach Freigabe der Ruck- 
haltenase (56) mit Hllfe einer Ruckzugfeder (82) 40 
erfolgt, die glelchzeltig den Schaltknebel (18) In 
Richtung der Ausschaltstellung O beaufschlagt. 

3. Schaltmechanlsmus nach Anspruch 1 oder 2, da- 
durch gekennzelchnet. dafi der Hebe! des Kon- 45 
taktstellungsanzelgers (50, 150) einen ersten An- 
zeige-Hebelarm (52. 252), auf dem das Anzeige- 
feid (54) angeordnet ist sowIe einen zweiten 
Schalt-Hebelarm (54'. 154. 254) umfaSt. der mit 

der Ruckhaltenase (56) zusammenwirkt, wobei so 
die beiden Hebelarme (52. 252. 54', 154, 254) in 
bezug auf die Achse (42) des Schaltknebels (18) 
um einen bestimmten Winkel zuelnander ver- 
setzt angeordnet sind. 

55 

4. Schaltmechanlsmus nach Anspruch 3, dadurch 
gekennzelchnet, da& 

der Schaltknebel (18) einen Vorsprung (62) auf- 



weist, der dazu dient, den ersten Hebelarm (52) 
in Richtung der Einschaltstellung zu beaufschla- 
gen, um den Kontaktstellungsanzeiger (50, 150, 
250) in die inaktive Steliung zu uberfuhren. 

5. Schaltmechanlsmus nach Anspruch 3 Oder 4, da- 
durch gekennzelchnet, daR der zweite Schalt- 
Hebelanm (54', 154, 254) zwischen zwei Endla- 
genanschlagen (58, 60, 62, 86) verschwenkt wer- 
den kann, die den Winkelhub des Kontaktstel- 
lungsanzeigers (50, 150, 250) begrenzen. 

6. Schaltmechanlsmus nach einem der Anspruche 
3 bis 5. dadurch gekennzelchnet. daS der zweite 
Hebelanm (54', 254) des Kontaktstellungsanzei- 
gers (50, 250) einen Absatz (55, 255) aufweist. 
der bei Verschweifien der Kontakte (1 4, 1 6) in An- 
schlag gegen die Ruckhaltenase (56) gelangt. 

7. Schaltmechanlsmus nach einem der Anspruche 
3 bis 5, dadurch gekennzeichnet, daR zwischen 
der Ruckhaltenase (56) des Traghebels (28) und 
dem zweiten Hebelarm (154) des Kontaktstel- 
lungsanzeigers (150) eine zusatzliche Mitneh- 
merfeder (66) angeordnet ist, um den Winkelhub 
zu verstarken. 

8. Schaltmechanlsmus nach Anspruch 7, dadurch 
gekennzeichnet, daS die Feder (66) als Torsions- 
fed er ausgefuhrt und auf einen feststehenden 
Zapfen (68) aufgesteckt ist und ihre beiden En- 
den in jewells Im zweiten Hebelarm (154) bzw. In 
der Ruckhaltenase (56) ausgeblldeten Langlo- 
chern (70, 72) gelagert sInd. 

9. Schaitmechanismus nach einem der Anspruche 
1 bis 8, dadurch gekennzelchnet, daft der Mecha- 
nismus (10) eine Vorrichtung aufweist, die den 
Schaltknebel (18) bei verschwelftten Kontakten 
(14, 16) In einer Zwischenstellung S sicher 
blockiert, wobei die genannte Zwischenstellung S 
nach Uberschrelten des Totpunkts des Kniege- 
lenks (22) stabii ist 



Claims 

1, An operating mechanism for an electrical circuit 
breaker with an Insulating case (12) housing a 
pair of stationary (16) and nrwvable (14) contacts, 
said movable contact (14) being supported by a 
contact arm (13) actuated by the mechanism 
(10), which mechanism comprises a handle (18) 
pivotally mounted on a spindle (42) and movable 
in an orifice (40) of the case (1 2) between two ex- 
treme dosed F and open O positions, a transmis- 
sion rod (20) coupled to the handle (18) to form a 
toggle (22), a breakable mechanical link (30) be- 
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tween the rod (20) and a support lever (28) of the 
contact arm (13), a trip lever (36) to lock and un- 
lock the mechanical link (30), and a mechanical 
indicator (50, 150, 250) of the state of the circuit 
breaker having a flag (54) designed to occupy an 5 
active position visible from outside in the open 
position o of the handle (18), characterized in that 
the indicator (50, 150, 250) comprises a bistable 
lever mounted with free rotation on the spindle 
(42) of the handle (18), and cooperating with a io 
nose (56) of the support lever (28) designed to 
lock the flag (54) and make it invisible In a stable 
inactive position, when the handle (18) is actuat- 
ed from the closed position F to the open position 
O in the event of welding of the contacts (14, 1 6). 15 



8. The operating mechanism according to claim 7, 
characterized in that the spring (66) is shaped as 
a torsion pin positioned on a fixed stud (68), and 
having its two ends housed in oblong openings 
(70, 72) arranged respectively in the second arm 
(154) and the nose (56). 

9. The operating mechanism according to one of the 
claims 1 to 8, characterized in that the mecha- 
nism (10) is equipped with a device for positive 
blocking of the handle (18) in an intenmediate 
position S in case of welding of the contacts (14. 
16), said position S being stable after the dead 
point of the toggle (22) has been passed. 



2, The operating mechanism according to claim 1, 
characterized in that moving from the inactive 
position to the active position of the bistable indi- 
cator (50, 150, 250) takes place after the nose 20 
(56) has been released by means of a return 
spring (82), simultaneously urging the handle 
(18) to the open position O. 

3> The operating mechanism according to claim 1 or 25 
2, characterized in that the lever of the indicator 
(50, 150) comprises a first indicating arm (52, 
252) on which the flag 54 is arranged, and a sec- 
ond operating arm (54', 154, 254) cooperating 
with the nose (56), said first arm (52, 252) and 30 
second arm (54', 154, 254) being angularly offset 
from one another by a predetermined angle, cen- 
tred on the spindle (42) of the handle (18). 



4. The operating mechanism according to claim 3, 35 
characterized in that the handle (18) is provided 

with a boss (62) designed to act on the first arm 
(52) In the closing directbn, to move the indicator 
(50, 150, 250) back to the inactive position. 

40 

5. The operating mechanism according to daim 3 or 
4, characterized in that the operating second arm 
(54', 154, 254) is movable between two end-of- 
travel stops (58, 60, 62, 86) limiting the angular 
travel of the indicator (50, 1 50, 250). 45 



6. The operating mechanism according to one of the 
claims 3 to 5, characterized in that the second 
arm (54', 254) of the indicator (50, 250) is equip- 
ped with a cheek (55, 255) coming up against the 50 
nose (56) in the event of welding of the contacts 

(14, 16). 

7. The operating mechanism according to one of the 
claims 3 to 5, characterized In that an additional 55 
drive spring (66) is fitted between the nose (56) 

and the second arm (154) of the indicator (150) 
to act as an angular travel amplifier. 
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Fig. 10 



